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CODEY ROCKY

Metodicke namety na vyukove aktivity

Nazev aktivity: Senzor osvétleni
Zaméreni: 2. stuperi ZS
Technologie: Codey Rocky

Vzdélavaci oblast: Informatika

Prabéh hodiny o

Robot Codey Rocky se sklada ze dvou hlavnich ¢asti. Maly pocita¢ a ovlada¢ v jednom, ktery
oznacujeme Codey, disponuje bohatou vybavou. Jednou z jeho soucasti je svételny senzor, ktery
dokaze meéfit intenzitu okolniho svétla. Cilem této aktivity je zajistit, aby se zaci seznamili s moznostmi
vyuziti tohoto senzoru.
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Ukol 1 o

S pouzitim svételného senzoru vyuzijte Codeyho k signalizaci stanovené hladiny intenzity svétla,
které na néj dopada.

Mozné reseni:

Kéd Intenzita okolniho svétla 1 Kéd Intenzita okolniho svétla 1

@ Intenzita okolniho svétla > @

E zobrazit obrazek m

E vypnout obrazovku
B

o)

Zaci mohou vyzkous$et obé varianty tohoto zakladniho kédu. Pii pouZiti prvniho kédu bude Codey
zobrazovat konkrétni obrazek pouze v pfipadé, ze intenzita okolniho svétla bude vySsi nez hodnota
90. V druhém pfipadé bude obrazek zobrazen jiz pfi hodnoté vyssi nez 20, oviem pokud bude
intenzita okolniho svétla nizsi, obrazovka se vypne.

Zé&ci by se b&hem tohoto Ukolu méli zamyslet nad moZnostmi pouZiti senzoru osvétleni.

Ke kalibraci (zjisténi aktualni hodnoty intenzit okolniho svétla) mlzete pouzit nasledujici kody:

Koéd Svételny senzor — kalibrace 1 Koéd Svételny senzor — kalibrace 2

@ zobrazit @ Intenzita okolniho svétla

@ zobrazit E Intenzita okolniho svétla

Kod Svételny senzor — kalibrace 1 nam po stisku tladitka A zobrazi aktualni hodnotu intenzity
okolniho svétla. Druhy kéd Svételny senzor — kalibrace 2 zobrazuje aktualni hodnotu intenzity
okolniho svétla v realném case.
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Ukol 2 o

S pouzitim svételného senzoru vytvoite z Codeyho no€ni orientani svétlo, které se automaticky
rozsviti, kdyz bude v mistnosti tma.

Mozné feSeni:

Koéd Nocni orientacni svétlo

@zobrazitobrézek i

@ vypnout obrazovku

i 3

Pro tento ukol jsme pouZili jiny zeleny operator nez v pfedchozim pfipadé. Pokud bude intenzita
okolniho svétla nizsi nez 20, robot rozsviti displej. Pokud bude vy3si nez 20, obrazovka se vypne.

Codeyho displej sviti modre, takze intenzita toho svétla nebude vysoka. Pfestoze to v naprosté tmé
muZze byt dostacujici, spi$ jde o demonstraci toho, jak je mozné podobna zafizeni, ktera maji
zabudovany senzor osvétleni, vyuzit.

Ukol 3 o

Okolni svétlo mize byt nékdy nepfijemné. Stejné jako si béhem sluneéného dne nasazujeme
slune¢ni bryle, nasadme takové bryle i Codeymu. Pokud bude intenzita okolniho svétla vysSi nez 70,
zobraz obrazek slunecnich bryli. Pokud bude niz8i nez 70, zobraz standartni obrazek oci.

Mozné rfeseni:

Kéd Sluneéni bryle

@ zobrazit obrazek § i; !

g
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JelikoZ robot Codey Rocky umi vyjadfovat emoce, miZeme tuto jeho schopnost podpofit dalSim
Ukolem, ktery vyuziva zabudovany svételny senzor. Hodnotu zeleného operatoru nastavime napf. na
70 a v pfipadé, ze bude intenzita svétla vyssi, robot ,nasadi“ slune¢ni bryle. Jakmile hodnota okolniho

osvétleni klesne pod 70, bryle si ,sunda“.

V zavéru aktivity by mélo probéhnout shrnuti novych poznatkl a ziskanych dovednosti.

Materialy pfipravil Lukas Kubala z e-bezpedi.

Aktualizace 30. 12.2023. ®
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